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Contrairement à l’existant, ce système permet de 
garantir l’observation de la totalité de la vessie du 
patient, évitant ainsi la propagation du cancer.

De plus, dans le contexte d’un cancer à fort taux de 
récidive, l'automatisation du geste permet 
d'augmenter la fréquence du diagnostic en réduisant 
la nécessité de présence des chirurgiens.
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